Описание анимационной модели привода
с зубчатым адаптивным  вариатором
Анимационная модель привода включает электродвигатель, зубчатый адаптивный механизм с двумя степенями свободы и тормоз, имитирующий выходную нагрузку.

Электродвигатель (серого цвета) имеет постоянную частоту вращения вала и постоянный движущий момент на нем.

Выходной вал с тормозным диском (красного цвета), создающим выходной переменный момент сопротивления, имеет переменную частоту вращения, обеспечиваемую свойством силовой адаптации  механизма с двумя степенями свободы по научному открытию профессора Иванова К.С. «Эффект силовой адаптации в механике». 
В начале движения момент сопротивления равен моменту двигателя. Частота вращения выходного вала равна частоте вращения вала двигателя. Относительное движение внутренних звеньев передачи отсутствует. Имеет место прямая передача.

При увеличении момента сопротивления (тормозного момента) частота вращения выходного вала уменьшается. Имеет место относительное движение внутренних звеньев.
Управление анимационной моделью

Клавиши:
 для файла «Работа механизма»:

Q – увеличение момента сопротивления (уменьшение частоты вращения выходного вала).
W – уменьшение момента сопротивления (увеличение частоты вращения выходного вала).
 (  (  (   (  -  повороты модели в пространстве.
для файла «Светлое исполнение»:
Insert – увеличение момента сопротивления (уменьшение частоты вращения выходного вала).
Delete – уменьшение момента сопротивления (увеличение частоты вращения выходного вала).

Enter – удаление или установка корпуса.

· (  (  (  - повороты модели в пространстве.
Демонстрация анимационной модели

        Находится в файлах «Работа механизма» и «Светлое исполнение».
